
2026年第4届人工智能创新技能竞赛

（ROS智能小车赛道规则）

1 背景介绍

“2026年第4届人工智能创新技能竞赛”由安徽理工大学人工智能学院主办，安徽理工大学

人工智能学院人工智能协会承办。ROS智能小车赛道面向2025、2026级同学，强调基础实践

、工程调试和动手能力，通过循序渐进的ROS小车任务，帮助参赛选手建立机器人系统开发

的基本认识。

本次竞赛以ROS智能小车为主要载体，围绕ROS环境启动、地图构建、自主导航、ROS

通信以及简单感知功能设置任务。选手需要在统一的比赛环境下完成从系统启动到功能验证

的基本流程，并通过现场运行和技术问答展示对ROS基础知识的理解与应用能力。

2 竞赛描述

2.1 赛道技术指标

参赛车模无统一要求，差速模型、阿克曼模型均可。参赛选手需自行准备智能车、基础

传感器及ROS运行环境，车辆具体型号、传感器配置和ROS版本以赛前技术说明为准。参赛

重点不在车辆机械结构改装，而在于完成ROS系统配置、节点运行、数据获取和功能实现。

其他相关技术要求如下：

ROS系统：ROS2，小版本不做要求

激光雷达：单线激光雷达

主控芯片：无要求，可使用如树莓派、香橙派等板卡搭载到小车上；也可仅在小车上搭

载mirco ROS控制板，主ROS系统运行在电脑上。

2.2 报名参赛

面向人工智能学院2025级、2026级在校生参加，个人参赛。报名二维码与连接如下：



3 比赛细则

3.1 比赛场地

如图所示，赛道整体尺寸为7m×7m，分为长廊区和随机障碍物区。并在场地内随机摆放

任务点。比赛时分为两个阶段，第一阶段参赛选手在规定时间内遥控ROS小车对场地进行建图；

第二阶段，选手将小车移动到发车点之后，开始控制小车自主规划路径、自动移动至任务点

完成相应任务。



如上图所示，任务场地区域采用30cm高的白色PVC板分隔。障碍物材质为白色KT板弯折

成的三角锥、立方体障碍物。

3.2 比赛任务（满分240分）

（1）基础任务（120分）

1） ROS环境启动（20分）

正确创建工作空间（10分）：按照比赛要求完成ROS工作空间创建，目录结构和基础环

境配置正确，能够进入对应工作空间继续后续操作。

成功编译（10分）：能够正确调用比赛规定的构建工具完成工作空间编译，编译过程无

影响运行的错误，并能够生成可执行或可运行的软件包。

2）地图构建（60分）

使用智能车完成指定区域的基础地图构建（40分）：能够利用比赛提供的ROS建图功能

完成指定区域的基本地图建立，地图应能够反映场地主要结构。

保存和显示地图（20分）：能够将构建完成的地图按比赛要求正确保存，并在ROS环境

或指定显示工具中正常加载和显示。

3.）自主导航（40分）

利用建立的地图，使小车从指定起点自主行驶至指定终点区域。任务过程中应由程序完

成导航，不得以人工持续遥控方式替代自主导航功能。

（2）ROS基础操作（30分）

1） ROS通信（10分）

能够查看小车的基本状态信息（10分）：能够利用ROS工具查看相关节点、话题或设备

状态，并正确获取比赛要求的基础运行信息。

能够通过ROS话题完成简单的数据传输（10分）：能够完成指定话题的数据发布、订阅

或读取，并能够展示通信结果。



2）ROS节点管理（10分）

能够使用ROS常用工具查看和管理节点、话题、服务等基本对象，能够根据现场要求完

成简单的启动、查看和运行状态排查。

3） ROS基础问答（10分）

回答节点（Node）、Topic、Service等基础ROS知识，并能够结合比赛中实际使用的功

能说明其基本作用。

（3）简单功能任务（60分）

1）安全行驶任务（30分）

智能车按要求完成从起始点至目标点的路径规划与行驶，行驶过程中随机出现可移动障

碍物。①能检测到障碍物，并停车等待，待障碍物移走之后可继续行驶到目标点，本任务

得20分；② 能检测到障碍物，不停车，能自行重新规划路径实现绕行到达目标点，本任务

得30分。

2）智能清障任务（30分）

场地内存在彩色障碍物（红、黑、蓝色立方体），选手抽取颜色卡，智能车自动将对应

颜色的障碍物推至长廊区。① 能识别颜色并自主行驶至对应障碍物半径30cm内，本任务得

15分；② 能识别颜色，并将对应障碍物推动至长廊区，本任务得30分。

补充说明：彩色障碍物在选手比赛前已放置在任务区内，选手比赛期间不再重新摆放；

若选手在完成其他任务时碰撞障碍物导致位置变得，裁判与选手均不可重新摆放障碍物位

置。

（4）创新与表现（30分）

参赛选手可根据自身能力增加简单功能，如增加传感器应用、状态显示、交互控制或其

他与ROS小车相关的功能。根据功能完成情况、稳定性和创新性进行综合评分；创新功能不

得影响其他比赛任务和设备安全。

补充评分细则：各项任务以现场实际运行结果为主要评分依据。能够完成任务并由裁判

现场验证的，按对应分值计分；任务部分完成时，可根据实际完成程度酌情给分。所有自动

功能应在规定环境和比赛时间内完成。



4 比赛组织

4.1 赛程安排

2026年9月28日至2026年10月20日，报名阶段；

2026年10月20日至2026年12月15日，自行练习、功能实现及答疑指导阶段；

2026年12月16日至2026年12月30日，择机进行现场比赛。

4.2 组织架构与比赛流程

比赛之前按照组委会要求提供技术文档。每名参赛选手安排两次比赛机会，每次比赛原

则上控制在40分钟以内，可在规定时间内进行必要的程序调试和重新运行，无特殊情况不得

暂停计时，最终取两次成绩中的最高成绩作为最终得分。

①赛前检查比赛设备、ROS环境及程序；

②按照裁判要求进入比赛区域并开始计时；

③依次完成基础任务、ROS基础应用及简单功能任务；

④裁判根据现场运行结果记录并宣布阶段得分；

⑤两次比赛结束后接受评委技术提问，并完成成绩确认。

4.3 竞赛奖项设置

比赛结束后，按总得分进行综合排名，评选获奖选手。预计设置奖项如下：

特等奖、一等奖、二等奖、三等奖、优秀奖，具体获奖名额根据报名人数调整。比赛结

束后将为获奖选手颁发荣誉证书和奖品。

5 其它

①比赛过程中有作弊行为的，取消比赛成绩。

②主要技术问题回答不出来时，酌情扣分。

③比赛规则未尽事宜，以组委会赛前技术说明、现场公告及裁判最终判定为准。



④参赛选手应服从现场工作人员管理，未经允许不得擅自更换比赛设备、修改比赛统一

环境或影响其他选手比赛。
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